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| PRINCIPE DE PROGRAMMATION

SUPPORT MEMOIRE DE LA PROGRAMMATION

La mémoire contenant les données du diagramme est une mémoire du
type "REPROM" 2732A. Elle est programmable é&lectriquement, a accés
aléatoire en lecture seulement et effagable un nombre de fois défini
par exposition aux rayons ultra-violet (U.V.) ( <= 100 fois).

Elle est de capacité 4K octets (32K bits). Cette mémoire appelée
REPROM n° @2 sur AQUILON est implantée sur un support 24 broches
sur la carte microprocesseur.

La rétention des informations programmées est supérieure a 10 ans,
c'est donc une garantie absolue quant A4 1'intégrité de son contenu.
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OUTILS DE PROGRAMMATION

Le test du diagramme (é&mulation) et 1la réalisation de 1la REPROM
n° $2 sont effectuéds a 1l'aide de 1'émulateur/programmateur CLARIS
(références de la documentation : CLA 7.).




1.

EXTRACTION ET MISE EN PLACE DE LA REPROM 1

—_— e e — —




2. TABLE DE CONVERSION HEXADECIMALE

149

D H D H D H D | H D H D H
@ @ 50 | 32 100 | 64 150 | 96 200 | c8 250 | FA
1 1 51| 33 101 | 65 151 | 97 201 | c9 251 | FB
2 2 5 | 34 102 | 66 152 | 98 202 | ca 252 | FC
3 3 53| 35 103 | 67 153 [ 99 203 [ CB 253 | FD
4 4 54| 36 104 | 68 154 | 9A 204 | cC 254 | Fk
5 5 55 | 37 | 105 | 69 155 | 9B 205 | ¢cp 255 | FF
6 6 56 | 38 106 | 6A 156 | 9C 206 | CE

7 7 57 | 39 107 | 6B 157 | 9D 207 | CF

8 8 S8 | 3A 108 | 6C 158 | 9E 208 | DO

9 9 59 | 3B 109 | 6D 159 | oF 209 | D1

10 A 60 | 3C 110 | 6E 160 | A0 210 | D2

11 | B 61 | 3D 111 | 6F 161 | A1 211 | p3

12| C 62 | 3E 112 | 70 162 | A2 212 | pa

13 | D 63 | 3F 113 71 163 | A3 213 | D5

14 | E 64 | 40 114 | 72 164 | A4 214 | D6

15 | F 65 | 41 115| 73 165 | A5 215 | D7

16 | © 66 | 42 116 | 74 166 | A6 216 | D8

17 |. 1 67 | 43 117 | 75 167 | A7 217 | D9

18| » 68 | 44 118 76 168 | A8 218 | DA

19 | 13 69 | 45 119 77 169 | A9 215 | DB

20 | 14 70 | 46 120 | 78 170 | AA 220 | DpC

21 | 15 71 | a7 121 | 79 171 | AB 221 | DD

22 | 6 72 | 48 122 74 172 | AC 222 | DE

23 | 17 73 | 49 123| 7B 173 | AD 223 | DF

24 | 18 74 | aA ‘124| 7C 174 | AE 224 | EO

25 | 19 75| 4B 125 7D 175 | AF 225 | E1

26 | 1A 76 | ac 126 | 7E 176 | BO 226 | E2

27 | ‘B 77 | 4D 127 | 7F 177 | B1 227 | E3

28 | 78 | 4E 128 | 80 178 | B2 228 | E4

29 | 1D 79 | 4F 129 | 81 179 | B3 229 | ES

30 | 1E 80 | 50 130| 82 180 | B4 230 | E6

31 | 1F 81 | 51 131 83 181 | B5 231 | E7

32 | 20 82 | s2 132 | 84 182 | B6 232 | E8

33 | 21 83 | 53 133 | 85 183 | B7 233 | E9

34 | 22 84 | 54 134 | 86 184 | B8 234 | EA

35 | 23 85 | 55 135 87 185 | B9 235 | EB

36 | 24 86 | 56 136 | 88 186 | BA 236 | EC

37 | 25 87 | 57 137 | 89 187 | BB 237 | ED

38 | 26 88 | s8 138 | 8A 188 | BC 238 | EE

39 | 27 83 | 59 139 8B 189 | BD 239 | EF

40 | 28 90 | sA 140| 8C 190 | BE 240 | FO

a1 | 29 91 | sB 141 | 8D 191 | BF 241 | F1

42 | 2a 92 | sC 142 | BE 192 | CO 242 | F2

43 | 2B 93 | sD 143 | 8F 193 | c1 243 | F3

44 | 2cC 94 | SE 144 90 194 | C2 244 | Fa

45 | 2D 95 | sF 145 91 195/ C3 245 | F5

46 | 2F | 96 | 60 146 | 92 196 | Ca 246 | F6

47 | 2F 97 | 61 147 93 197 | C5 247 | F7

48 | 30 98 | &2 148 | 94 198 | Cc6 248 | F8

49 [ 31 99 | 63 95 199 | c7 249 | F9




3. INTRODUCTION A LA PROGRAMMATION

Représentation graphique utilisée pour 1'étude de la programmation

clignotant sur B.P.I. vert ———>

jaune sur B.P.I. jaune ————>

>

clignotant sur B.P.I. jaune

—

rouge sur B.P.I. rouge

point d'action sur le diagramme -

régulation horizontale

régulation verticale

escamotage horizontal »

L - B
T ]
[ =
Lo 1
Ll =
» [ =] escam.
& =1
| |
L J

escamotage vertical >

glissement

Remarques sur la programmation

1)

2)

3)

a)

1'adressage des mots de programmation commence & 1l'adresse @@@
(PROM 2732A —> de Q0@ A FFF), la notation est la suivante

00 001

)
o

la description de la programmation respecte l'ordre chronologique de 1la
page de programmation telle qu'elle est écrite en mémoire (adressage) et
non pas toujours dans l'ordre logique de l'élaboration d'un diagramme.

en régle générale, sauf cas particliers précisés, les mots de programmation
inutilisés ne doivent pas &tre programmés (valeur 3 FF), et sont considérés

comme non significatifs.

la donnée "zéro" est représentée "@" afin d'éviter toute confusion avec la

lettre "Q".
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oV
FyC
Fv
FJ
MOV
MFY
FOV
FFV

4.Table des poids d'affectation

ENTREE DETECTEUR D1 D2 D3 04 05 D6 D7 08
ENREGISTREMENT 2 3 8 5 6 7
1¢ 11 12 13 14 15 16
g1 g2 g4 g8 16 32 664 128
gt g2 ga g8 | 1¢ 29 L 8¢
(1) PBH Poids binaire traduit en héxadécimal

2 PBH = Somme héxadécimal des PBH

Remarque générale

TOUTE LA PROGRAMMATION EST EFFECTUEE EN HEXADECIMAL




00

Ligne 1 |Ligne 2

; AQUILON II STRUCTURE 1
Ligne3 fLigne 4 .
i

Ligne S{Ligne 6

%

Ligne 7 |Ligne 8

Affectotion Intervolles  Durce cycle interne

ligne . vehicules  +Top coord

oof, [os o8[, loc[, |0, |14, | 1 20[, |24, 28 2¢fo |30
heeteure
0of, |oa 08 oc 10 |14, |14 1 200, |24, |28 2cf, | 3d 4 B
o, 9 S, |19 10 21| o 29 20(, | 3| 35
™M " .
01l |05 o s |oofg | mlsg |15[s |19 1 21ls |25ls |29 20ls | 31 35 39 30| »
02[, o6 oaf o[, |13, %[, |1a 1€ 22, |2¢[, |2a 2€[ 3% J 3€[
Changement
de cycle
02[, 0§ oal, Joe[, 112, ][, | 1E 22, |2¢[, lea 26[, |32 3 30 36,
Arret Chongements
monuels dr feun !
03 0 07 0 0 0 o 1 0 17 0 1B 1 25 o 27 o 2B 2F N 33 37 38 3F
03[, |0 of, |off, | %[, |7, |1 1F 2, |27, |8 2F[, |33 37 3 3¢,
r r - r r [ — —




AQUILON O STRUCTURE 2
Intervolles  Duree cycle interne
vehicules + Top coord
sof, |, |5¢[, |5¢ 64 68 68 70 74 78 7C
numnom:
so, |54, IS8, |5 50 64 65 68 70 74 2 7c
51 0 55 0 53 0 5D 61 65 69 60 71 75 79| 70
Arcel coord
+ IMC
St 8 55 8 59 N S0 61 65 69 60 VAl 79 9
52 0 56 0 54 0 SH 62| 66 64 6E 72 76 7
52 s 56 o SA 8 SE 62 66 64 6E 72 76 74 7E
Changements
feux
53, 157, |, |5 63 6 68 6F 73 77 78 7F
53 8 57 0 58 6 SF 63 67 68 6F 73 77 7E 7F




AQUILON @I

STRUCTURE 3

Intervalles Ouree cycle interne

vehitules + Topcoord
90| 94|, 98 9C Ao a4 A AC BO B4 ! BC
Retards
detecteym
90, |94, |s8f, |sc A0 a4 ;! acf, |80 B4 Bo BO
91 0 95 o 99 9D Al A5 A9 AD 81 B85 B39 BD
Arret coord
+ TMC
91 . 95 8 99 9 Al A5 a9 A B1 BS B9 BD
92 0 96 0 94 SE A2 A6 Al AE B2 B6 BA BE
92 . 96 8 SA 9E A2 a5 AA A Be B6 Ba) BE
oro:nman:: )
I 4 £
93 o 97 o 9 9F a3 A7 AB AF B3 B7 BB BF
93 8 97 8 S8 SF a3 a7 AB AF 83 B7 BE BA




1 — AFFECTATION DES LIGNES DE DIAGRAMME

Alfavlal .gw 5
OO l.g~e § {'-9-1 F] G() |.3a(!]"3'\!!~
- I‘
—.-,..-;%;.—.— 1 b 9..,,.@
rigne ¥ 29-1_'_ T_:: :ies-:-‘\_:
45
1y~ 7 Tgee §} / ':~1§G‘,:T
6!7 £lr
Code @ 1 groupe voiture v-J-R — ey . ]
Code @ 2 groupe voiture JC-J-~-R ' > T OIS
Code ¢ 3 groupe piétons PAS-ATT ———— 5
(sortie sur BPI de Vert et de Rouge) /L. 77777
Code @ 4 groupe piétons + priorité piétons |- eom——— v
. ) ¢ )
(sortie sur BPI de jaune) ¢ A 45 5 A & EE——
& yomomomsm |
—»{ \ )
Code @ 5 groupe mono couleur fixe B - T o= T
(sortie sur BPI de vert)
Code 9§ 6 groupe mono couleur clignotant .. » S oI Sl
{sortie sur BPI de vert) —
Code 9 7 groupe fictif employé pour l'enregistrement
d'une détection pendant une séquence parti-
culiére -..____7__ > —— - e - — —-=—
(aucune sortie sur BPI)
Code ¢ 8 groupe quadricolore JCL-V-J-R
L = v 5o &) = =

(sortie JCL sur BPI de jaune) —

FF

Remarque : Si ligne inutilisée, Code




2 - PROGRAMMATION DES ANTAGONISMES

ha

o1 i < # o3[ TS
ler Groupe Total [1] Total [2] - 9 8l ol [ als
<[} f < p
A 23 AlB
¢ «[p <&
. D 45 clo
4 [ <|¢
F 67 EF
' /
“lo « |8
-y -— LIt op
. - . N [J
Antagoniste 3 B — | T Antagoniste i & :a <|*
213
[0 = b
co ; 4s
|6 ! |0
i
F 10

- Les antapgonistes se font deux & deux, &< N° de la ligne antogniste i la ligne B

IMPORTANT : Les N° des lignes sont & écrire en DECIMAL

—~ Ne pas mettre une valeur FF ou un couple de valeurs FF entre deux couples signi-
ficatifs de la programmation.

NB Code d'erreur de syntaxe : dC01 ou dCO2 (erreur colonne
21
i N bl %l i
k ) BT @7) k j
FF

- Contrdle de la programmation des antagonistes ; additionner toutes les valeurs o<
mettre le résulat dans le mot "total 1" ; additionner toutes les valeurs B, mettre
le résultat dans le mot "total 2".




O3] ma | e 04f "-!0 "1(’ 0s <|®
. — ofs 0 N R Y SIS B (N
2&éme Groupe Total [3] Total [4a] <o =|e I | ~®
i [ 213 4B ! ale
<|k - B =[P 3
clo 4's c;0 [
<P alp |0 “le
EF b|? 34
a " ‘,’/
05 ¢ os[ <JF
oy o1
0 - -’P
Antagoniste a B > X “—— Antagoniste a « 2y |
ald !
/
45 ,
a)p
617

- Les antagonistes se font deux & deux, ™ N° de la ligne antagoniste & la ligne B

IMPORTANT : Les N° des lignes sont a écrire en DECIMAL

- Ne pas mettre une valeur FF ou un couple de valeurs FF entre deux couples signi-
ficatifs de la programmation.

NB Code d'erreur de syntaxe : dC0O3 ou dCo4 (erreur colonne)

g4

P | PE gL | PFR | AT
\ ¢7j BT ¢7z/ k J

FF

— Contrdle de la programmation des antagonistes ; additionner toutes les valeurs o
mettre le résultat dans le mot "total 3" ; additionner toutes les valeurs B, mettre
le résultat dans le mot "total 4".

06 AI#
an

2'3

[ .-—l[ Sose C

IMPORTANT : Lorsque le 2éme groupe n'est pas utilisé,
les totaux 3 et 4 doivent avoir la valeur #g




le Réarm

06 4 [F

— Nombre de réarmements automatiques autorisés pendant une période
de 7 minutes ( - 0 + 1 ). '

Les réarmements SR (sécurité de rouge entrainant le passage au clignotant)
et les réarmements EXT (entrainant l'extinction du carrefour) sont cumulables.

Remarque

Vrais |
Ext/CL

!
iAuto

Pour le réarmement de la sécurité SR ou EXT & distance, utiliser
1'Entrée Recadrage "RT.SECU" des Entrées Banalisées -+ code 30.
(le nombre de réarmement doit &tre # @)

Sécu C '—* Verrouillage de la sécurité "contradictoire"

FF validée aprés 2 défauts consécutifs
¢3 1" " " 1
¢4 ] n
¢5 1] "
¢6 1" "
¢7 11 1
¢8 " "
¢9 u "
.mot PA " "
.mot a>»A idem mot a FF
Sécurité hors service mot a4 CC (valeur héxadécimale)
Sécurité hors service sur les lignes code 903 et ¥4 mot 2 AA (H)

Sécurité en service . mot
,mot
.mot
.mot
.mot
.mot
.mot
.mot

QUOVWONOObLH W

s 2 Qv Q) A DY QM e Qv
[

‘Vraisemblance, Extinction/Clignotant.

En cas de défaut ‘'vraisemblance" ou ‘'contradictoire", le
carrefour : peut passer soit en extinction. Si FF programmée,

soit en clignotant si @@ programmée.

Fonctionnement automatique

En programmant la valeur ¢4 dans ce mot, on force un appel sur tous les
enregistrements d'appels pour obtenir le diagramme total sans escamotage.

- Chaque entrée détecteur conserve la possibilité de réguler.



4.

- AFFECTATION DES ENTREES EANALISEES

informations possibles peuvent étre affectuées aux

- chaque informaticn est banalisée par un code entrée

CODES ENTREES AQUILON II

entrées disponibles

“izg gEcTEuas lotheel DL | D2 | D3 | b | DS [Ds | D7 | D8
JES g 50 | D | D2 | D3 | D4y | DS | D6 |D7 | D8
TREES COORDIMATION| TO { Lol T2 | T3 | Te | Ts | co
| oizs E n | 2r |22, 23 | | 25 |
| :3zEs cooomation 75 i 17 | T8 | T9
| 233 5 | €7 | €8 | E9
| "3€€S ReCAD ex AT | AL, | BLOCL| BLOCZ|BLOCS| BTS | HORL S
| s 50 | 31 | 32 | 33 | 3 35 38
| ! o 5 AT
- | 36 |37 | 39
| 1RgES APP/ACE | wPL | VP2 | VP3| VPY
| | 50 | S0 | 60 | 70
reEs apeeL v | veL | vP2 | w3 | vpy
! | 61 | 62 | 63 | 64
REES ACQUIT. v BTl el | vp2 | ve3 | vpy
; A 71 |72 | 73| 7y
TEES CY et STRUCTI Y2 | cy3 STR2 | STR3,
| €S 82 | 83 o |es |87
T, P o5 PO PO PO P P
dses Fo | FL | F2 | F3 | Fy |.F5 | F6 | EZ"
j.quEs-. CLiGNe - Hcil— ) '_C._-Cr.LZ. et . -
DTS . | c2 | Cy~
J
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Entrées détecteurs et appels piétons

.

Entrées de coordination : informations de prise
en coordination extérieure {poste centralisé, coordinateur)

coupure du C.O. = 1" & 4" passage en autonome,
avec reprise en coordination sur 1l'arrét de coord 8.
Coupure du CO ===y temps > 4", passage -en -coordi-

nation BTS, si elle est programmée ou en -automne dans
le cas contraire. (coupure du reggur COJ.

Entrée de réarmement sécurités SR et EXT.

Entrées d'information de .déblocage extérieur correspondant
a8 chague point de blocage (déblocage si § EAL a 1
et information extérieure a 1).

Entrée de recadrage de la BTS en service (BTS : Base
de temps de synchronisation).

tntrée de mise & 1'heure de l'horloge interne.

trée d'extinction générale du carrefour.

m
3

Entrée d'extinction des lignes programmées dans la strucgture
en

Entrée de réarmement de la sécurité de coordination (T.M.C.).

rée de mise<en clignotant Jes lignes programmées
s la structure en cours.

Sntrées prioritaires 1 fil {1 == appel, § ==> Acq.).
Zntrées d'appel prioritaire.
trmtrées d'acquittement prioritaire.

Sntrées de cycle : sélection par information extérieure des
4 bases de temps de synchronisation de la
Structure en cours.

EIntrdées de structure : sélection par information extérieure
des 4 structures.

(BTN 4 'onr\\,-.\q\’nlc,n‘ de "C—G\'Cs les Ccnc-\;cr\s —?t|c(."°;res

En.\'l«‘c de m\-sa n C\\‘c\\nc\'an\' Aas \‘Snes ?CC%{'GW\M(vzs

doas V2 cacrefore 1

En\’reé de: mise en c\\%m\a“\‘ des \lg;\es Prcg)(‘omme;s

dans {e Curre(‘qur 2 .

C_\u.ts\-.;\‘on\’ da- \’ansem\)\e Ay - c"én“f‘e.‘eu; f:lqr

cbheovce Ae H\.'QV\SIIOY\ Sur \’Q.n\’rq’g

Eutees de mite  en ou\omn\uil\,e do wn}vc(eur

Eatree de  For Q;Q%Q coce 31 naticn ( Telande )
E\‘-\-_\'i'(& C)-z Fcrw%e Ae “9\'.0541 r L lrlt\n(xa)
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Contoct libre de

[

EV1IE2|E3|E4

E10/ET [ENZ|E13E WK EISIES

terre

CM

Prcogrammation de 4 détecteurs
3 tops de coordinatiorn
. Co-prise en coordinatisn
Recadrage horloge
Véhicule prioritaire
Cycles Cy2 - Cy3
£ €3 Er0
D1 35
£3 3 Eu fiz
FF D4
€35 €1 £y
FF 5@
7 £1s I3
21 82
Raccordement '""Hard" des entrées correspondantes
jC7 . i
2752/08
zs22235323808288 f3ss....
LTI . o —
HE ®®
04] (D5 Tz —
e T e
v 3 ae R
2.3 v £ ~
E= 252
© - [3
N
Iujauap

tout petentiel

L

—
=

Commaeande

Maonuelle

:




[_ Sécu. Vert FF ——
R

Sécu. Jaune FF —
98 —

F.E.A.M. i >
F.E.A.M. G1 F.E.A.M. G2 | —

Pour donner la

manuelle, lors du cycle de démarrage ou en automatique,

Affichage du code
sur une sortie de

Affichage du code
sur une sortie de

Le défaut déclenche le carrefour,
en clignotant selon 1la programmation dans

soit
[ vrais Ext/CL ] .

Affichage du code
sur une sortie de

Affichage du code
sur une sortie de

erreur, si défaut de vraisemblance

l|vertl|

erreur, si défaut de vraisemblance

“vert"

soit en extinction,

Le réarmement automatique est actif.

si défaut de vraisemblance

erreur,
"jaune".
erreur, si défaut de vraisemblance
"jaune'"

Le défaut déclenche le carrefour, soit en extinction,
soit en clignotant selon la programmation dans

[ vrais Ext/CL

est actif.

Le réarmement automatique

].

Forgage des enregistrements d'appels en fonction-

nement manuel.

FF — tous les enregistrements d'appels sont solli-

cités en commande

manuelle, lors du cycle de

démarrage et en fonctionnement automatique par le

mot "Auto".

liberté d'enregistrement a un "enregistrement d'appel", en commande

il suffit de programmer :

FEAM - £ PBH (EAi) - G1
FEAM £ PBH (EAl) - G2
EAi = enregistrement d'appel libre
Groupe 1 EAL 1 EAL 2 EAL 3 EAL 4 EAL 5| EAL 6 EAL 7 | EAL 8
Groupe 2 EAL 9 EAL 10 EAL 11 EAL 12 EAL 13 | EAL 14 EAL 15 | EAL 16
Décimal @1
g1
EAL 6 et EAL 11 doivent rester libre
Exemple : PBH (EAL 6) 2@ F.E.A.M. 1 = FF - 20 = | DF |
PBH (EAL 11) P4 F.E.A.M. 2 ~ FF g4 = | FB |



NI - PRI Niveau de priorité des entrées '"Véhicule prioritaire" sur le fonction-
nement manuel.

: NI-PRI = @1 Priorité sur le fonctionnement manuel de la fonction
VP.1 ==> Code 40 ou 61.
NI-PRI = @2 Priorité sur le fonctionnement manuel de la fonction
VP.2 == Code 50 ou 62.
NI-PRI = ¢4 Priorité sur le fonctionnement manuel de la fonction
VP.3 == Code 60 ou 63.
NI-PRI = @8 Priorité sur le fonctionnement manuel de la fonction
VP.4 ==y Code 70 ou 64,
{Toutes associations de priorité peuvent &tre effectuées
par addition des poids binaires).
NI-PRI = FF Pas de priorité sur 1le fonctionnement manuel des

fonctions prioritaires.

Chaque entrée VP1, VP2, VP3 ou VP4 peut retarder son information
de prise en compte par 1l'intermédiaire du retard correspondant.

— But : wueue de file. Information de saturation, etc...

l Det. HS Détecteurs - Hors service

Det.HS === FF pas d'analyse des détecteurs HS
Det.HS === 1 & 254 période d'analyse des détecteurs en heure

- Pour qu'un détecteur soit déclaré H.S., il faut qu'aucune transition
n'ai été effectuée par celui-ci pendant la période d'analyse.

A la fin de la période d'analyse, si un ou plusieurs détecteurs ont
été déclarés H.S.
a) un code erreur est affiché (DFxx) (sur la visu du contr8leur,

position code d'erreur) si on appuie sur le poussoir RAZ B.T.S.
le code d'erreur est la somme des P.B.H. des détecteurs HS

. Nota : le fait d'appuyer sur RAZ, B.T.S. ne vient pas perturber la
B.T.S. a condition d'avoir un défaut détecteurs.



b) un retour information : "Détecteur HS" est émis (code DF)

¢) si aprés une déclaration de détecteurs HS une période d'analyse
s'écoule sans défaut, le code erreur information et le retour
information sont effacés.



4.2 -~ ENTREE FONCTION PRIORITAIRE '"VP"

Quatre fonctions prioritaires "VP.1, VP.2, VP.3, VP.4" peuvent &tre affectées aux
entrées {voir Entrées Banalisées).

- La (ou les) fonction prioritaire travaille avec une SEULE entrée APP.

- "WYP.1" -——- Code 44
- "yp.2" ——-- Code 5@
- "Wp 3" ———> Code 6§
- "WP.4" -———— Code 7§
‘ Tempo ) Temporisation pendant laquelle dure le fonctionnement prioritaire.

Une impulsion minimum d'une demi-seconde sur les entrées VP.1l et VP.2 suffit
pour déclencher le fonctionnement.

- La temporisation est validée sur le front descendant de 1l'information d'appel
(APP).

Tempo FF > Fonctionnement prioritaire acquitté a la disparition du signal
d'entrée.
=
T f >
—_—




Tempo = X

-~ La fonction est acquittée X secondes aprés la disparition du signal d'entrée
(X { 2 cycles).

i n _d
"
A

- Si X >, 2 cycles, acquittement automatique, 2 cycles aprés la disparition du
signal d'entrée.

La (ou les) Fonction Prioritaire travaille avec deux entrées APP/ACP
"VP.1" ——> APP - code 861 "WP.3" - APP - code 63
"WP.1" -—= ACy -~ code 71 "WP.3" -~ ACYy - code 73
"VP.2" -~-= APP - <code 62 "YP.4Y" o APP - code 64
"VP.2" ——— ACw -~ code 72 "VP.4" -3 ACw -~ code 74

APP

Nota

—s appel prioritaire annongant le début du fonctionnement

spécial §

ACQ —» acquittement prioritaire annongant la fin du fonctionnement spécial §

Si aprés deux cycles 1l'information de fin du fonctionnement prioritaire
le contrdleur annulera de lui-méme le fonctionnement

n'est pas arrivée,

pricoritaire.

Si au cours d'un cycle,
attendra le 2éme acquittement pour annuler le fonctionnement prioritaire.

il y a deux

informations d'appel le contrdleur



5.  ENREGISTREMENTS D'APPELS-HORLOGE

5.1 — ENREGISTREMENTS. D'APPELS NORMAUX

EAL1 EAL2 <——
EAL3 EAL4
EALS EAL6
EAL7 EALS8

Enregistrements d'appels

Enregistrements d'appels

Ligne 2

\

Ligne 15

EAL 10 1

EAL 9

EAL 11 EAL 12

EAL 13 EAL 14
™ EAL 15 EAL 16

- Yn enregistrement d'appel est affecté & une ligne. Si la ligne est escamotable,
il faut lui attribuer le (ou les)détecteur correspondant.

D1 ]
{décimal $1 I
P21
Remarque 1 enregistrement conditionné par les 8 détecteurs
Exemple : la ligne 6 est escamotée en fonction de l'entrée D4 (boucle) et de 1'entrée
D6 (appel piétons).
la ligne 11 est escamotée en fonction de 1l'entrée D3 (boucle) et de
l'entrée D7 (appel piétons).
EAL1 EAL2 EAL9 EAL10O
Entrée D4 —> ¢8 H Entrée D3 — 94 H
EAL3 EAL4 Entrée D6 —> 2@ H Entrée D7—49 H EAL11 EAL12
244
EALE | S —»aq4 4 EALL3 EAL14
28 «—
EAL7 EAL8S




5.2 ENREGISTREMENT D'APPEL BUS

i"‘ Bus 1 Bus 1
ZLEAL.G1 ¢ EAL.G2
Bus 2 Bus 2

i 2 EAL.G1 2EAL.G2
i Bus 3 Bus 3
$EAL.G1 $EAL.G2
Bus 4 Bus 4

i $EAL.G1 $EAL.G2

Lorsqu'une entrée bus est sollicitée, 1'information peut &tre utilisée a forcer
un ou plusieurs enregistrements d'appels piétons (EAL).

Nota : Cette programmation permet de supprimer les codes entrées "Appel Détecteur"
rigurant sur l'Aquilon.

la fonction bus n'est pas utilisée, les cases EAL Bus peuvent rester
FF.

<
-

[\ Iy

5.3 CHANGEMENTS DE CYCLES ET STRUCTURES

l Heure de changement
H.R. M.N. Minute de changement
o -
C.y. STRUC. N° de la structure appelé
i
1

N° du cycle appelé

L'horloge interne assure au maximum dix changements de cycles et structures
par jour.

Cycle clignotant ==z% Code 29
Cycle 1 === Code @1
Cycle 2 ===% Code @2
Cycle 3 ==z Code @3
Cycle 4 ===3 Code @4



Structure 1 Code @1
Structure 2 Code @2
Structure 3 Code @3
Structure 4 Code @4
Nota A la mise sous tension, ou aprés un réarmement par
le poussoir '"Reset", l'horloge interne est positionnée
sur l'heure de recadrage "b".
Remarque : Le mode CL par 1l'horloge interne est prioritaire sur

le mode coordination externe.

6 - PROGRAMMATION DE L'HORLOGE INTERNE

g

3 = —~
Heure a Minute a heure de recadrage
Heure b Minute b = minute de recadrage

A la fermeture d'un contact externe, entrée recadrage "HORL", code 35 (horloge,
pulsadis, etc...), l'horloge interne prendra automatiquement 1l'heure programmée
(heure a - minute a), la base de temps de synchronisation se mettra & zéro.

A l'ouverture de ce contact, 1l'horloge interne prendra automatiquement 1'heure
programmée (heure b -~ minute b) la base de temps de synchronisation se mettra a
zéro.

Si les heures et minutes de recadrage sont a FF ou s'il existe par erreur une

des 4 informations de recadrage a FF, les bases de temps de synchronisation

seront mises a zéro par la réception d'un top sur l'entrée de recadrage "HORL"
code 35.



=

| —

- —

| &

7 - AFFECTATION DES RETOURS INFORMATIONS BANALISEES

24 informations de retour sont possibles

dont 4 informations sont attribuées systématiquement

"S.R." Sécurité de rouge

"EXT" Extinction du carrefour
"C.M. " Prise en commande manuelle
"C.0." Prise en coordination

Les 20 autres informations de retour peuvent émettre des
parmi les 57 disponibles suivant le tableau ci-dessous.

CODES RETOURS AQUILON ]

.35 DETECTEWRS | DS o1 [02 [ 03 [ b4 |os | o6 | 07 | ps
DF | D1 D2 |05 [Dy [Ds | D6 | 07 | ps

©.35 DE VERTS Vi | v2 [ V3 vy |vs |ve | v7 | vs

s for fo02 {03 foa |os |o6-]07 | o8

| I35 DE VERTS v3 | vio [ vit I vi2 | viz | via | vis! vie
! 09 |10 |11 |12 [213 |1 |15 [ 16 |

.
| s cFoacss |Tised|Tisva|Tops |FORC

| i 35 | 377 |38 [ec |

| v T e jve2 | ves | vey |

3 L s |50 | s0 |70

| v e st vy | ove.| cv3 | cra | sty | st2 | sT3 | st

i ! 8l |82 |8 |8 |8 |8 |8 | s

R PR Tow [oun [ RIm | ot | oF | 7 |53 |AuTo

e e |9 ,’ 2 |93 | e |3 97

’ SRR v | 8C0 | acy | AC2 | AC3 | Acu | AcS | acs | Acr

|- la Ta Paz as [as [as [as |

i T  laca | acs

i a4,

R | fem | £a2 | €A3 | Emw | €as | Eas | ear | ens

| Zs | €1 | €2 |E3 |Ey |ES |E6 | E7 | €8
333 €. A, EAS | EAL0| EALL| £A12| EAL3| EAly| €A15| EAl6
is €9 |ea |€8 |ec |e0 |ee |eF | €0
S E.T.S. TO | Ty | T2 [ Y3 [Ty | TS | Te | T7
i BO |81 [B2 |83 |By |Bs |86 [ 87
$3.0.8, —[ IERE N (-
L s |3 |en

infos




RF

60H

[

SR/Ext¢ |

Val. Sécu}

Coord. |

Transitoire,

B.T.S.

Transitoire|
R.B. |

8 - PROGRAMMATIONS PARTICULIERES

Valeur du
Si

Valeur du
Si

Valeur du
Si

clignotant
FF dans la

jaune fixe
FF dans la

rouge fixe
FF dans la

initial (de 9@ 3 FE)
case CLI = 10 secondes
{(de @ 3 FE)
case, JF = 5 secondes
(de @ a FE)
case, RF = 2 secondes

Fonctionnement du contrdleur en &0Hz

- Fonctionnement en SOHz —_

- Fonctionnement en s0Hz _, Mot

Defaut SR passage en CL
Defaut SR passage a l'Ext,

Validation de

la sécurit

- Mot é ¢¢ :=>
- Mot a FF ==
- Mot a @9 ==>
- Mot a FF ==
- Mot a ¢¢ ==
- Mot & FF ==}

Mot a FF

a &0

—3 Mot & FF
y Mot a 99

&€ de coordination
Coupure de la coordination extérieure (CO)

Si 1'un des T.M.C. programmé est atteint,
reprise en coordination par "RESET" ou info
externe, code 38

T.M.C. normal

Coupure de la coordination B.T.S. au change-
ment de cycle. Reprise en coordination sur
l'arrét de coordination ¢

Pas de coupure de la coordination au change-
ment de cycle

Aux changements de structures, le contrdleur
émet un ordre de R.B. sur toutes les lignes

Aucune transition aux changements de structures



9. MANUEL DETECTION - COORDINATION

1
AM1 %] DML _| Arrét manuel
U7 r
aM2 ¥ DM2 #] Départ manuel
AM3 DM3 - En commande 'manuelle', la base de temps locale s'arréte
a la seconde programmée dans le mot AM et saute a la secon-
AM4 Dm4 de programmée dans. le mot DM lorsque le poussoir BP est
activé.
1) ] [
| -

Nota : Le fonctionnement manuel impose la structure 1.




r_iv 1 iv 2 «f0——— Intervalles véhicules
r iv 3 iv 4
i-ivS iv 6
|J'.v7 iv 8

- Chaque entrée détecteur peut intégrer son information d’'entrée "régulation"
par l'intermédiaire de 1l'intervalle véhicules correspondant D1 ivl,
D2 = ivl, D3=yiv3, etc...

Régulation en unité de seconde (& une seconde prés par excés) (iv = 0
suppression de la régulation).

IV = @ 1'intervalle véhicule suit 1'état du détecteur (au synchronisme de la
"seconde BTL" du contrdéleur).

| | RD2 4+————— Retard détecteur
' RD4

RDS | RD6

RD7 ! RD8

- Chaque entrée détecteur peut retarder son information d'entrée "enregistrement
d'appel" ou "présence véhicule" par l'intermédiaire du retard détecteur corres-

pondant.
DI —-RD1 , D2—RD2 , D3—>RD3 , etc...

but : Boucle directionnelle queue de file, etc...

Réglage en unité de seconde (& une seconde prés par exceés).

@ CL.GL | @ CL.G2 l N° des lignes au clignotant dans cette structure & des

poids binaires traduit en HEXA.

P EXT.G1 } i EXT.G2’ N° des lignes en extinction dans cette structure
! $. des poids binaires traduit en HEXA.




Nota : S1 dans une méme structure des lignes doivent &tre éteintes
et d'autres au clignotant, il faut programmer l'ensemble de
ces lignes en clignotant et les lignes éteintes en "extinction".

Du.BTL Durée de la base de temps locale

9.4 ~- RECADRAGE ET CYCLES INTERNES

ITISY — Top initial de synchronisation, sortie info (voir information retour)

- Programmation du 6u des)mot & FF —» le(ou les)top initial de synchronisation
sera émis au zéro de la base de temps de synchronisation.

~ Programmation du bu des)mot a une valeur comprise entre Ol et du Du-BTL, le
(ou les) top sera émis sur la base de temps locale & la seconde programmée.



9.5 COORDINATION (Validée par CO)

' ACO * 500 —SArrét coordination
r TMCO * N Temps maxi. d'attente sur un arrét de coordination
] - . -
AC1 DC2 ¥ Départ coordination
TMC1 } - En coordination, la base de temps locale s'arréte 3 la
4 seconde programmée dans le mot AC et saute a la seconde
[ ! 1 programmée dans le mot DC 3 la réception d'un top.
Dans un diagramme, on peut programmer un point de blocage
un arrét et un départ de coordination 3 la méme seconde.
L
. pCe & 0CH
L w.d
I T™MC 4’ - — Temps maxi. d'attente sur un arrét de coordination (évite
L I le blocage trop important du carrefour lors d'un change-
ment de plan de feux et assure la sécurité de coordination
en cas d'absence de top de coordination).
Jllep
T ] R :AC‘L.-.M.-.E_
NB op origine —TMC .. L1y

9.6 PROGRAMMATION DES CYCLES ET DES TOPS INTERNES

r T

: ’ To Durée du cycle
T1 T2 < 1 Valeur du top dans ce cycle
T3 T4
TS T6 J
T7 T8
.
__T9 e

- Le contrdleur posséde 4 bases de temps de synchronisation pouvant &tre sélection-
nées par des informations externes si les heures et minutes de recadrage "a" et
“b" sont programmées a FF.

Aucune tension sur cy2 , cy3 ——> cycle 1
tension sur cy? —-—> cycle 2
tension sur cy3 — cycle 5

tension sur cy2 , cy3 —— cycle 4



10. CHANGEMENT DE

FEUX - BLOCAGE - SYNCHRO

10.1. CHANGEMENT DE FEUX : 4 JEUX IDENTIGUES

» DV FJC

FV FJ e,

DV FJCe] . Fin de jaune clignotant
> FV J

ligne "piétons non clignotant" (code @ 3 ou @ 4), le mot "fin de jaune" est

programmé a la m&me seconde que le

mot "fin de vert".

ligne "monocouleur" code @ 5 ou P 6 et ligne "fictive" code @ 7 ; la program-
mation du mot fin de jaune n'est pas nécessaire. (FF)

Avec l'emploi du code ligne @ 8, un groupe voiture passe par 4 états pendant un

méme cycle.

La sécurité de rouge est inhibée entre début de vert et la fin de jaune clignotant.

ATTENTION : Ne rien programmer & la seconde # du cycle

Ne pas programmer (en principe) de DV, FJC, FV, FJ sur la seconde correspondant
a un début de plage de régulation ou d'escamotage.

(Il est possible de déroger & ce principe - voir ex. ci-dessous).

Voiture rcgulce

LE A A g 2 2 L LT

Pieton

Fel (17 Jeu ) FV (27 qen )

Ne pas programmer de DV, FJC, FV,FU,sur la seconde correspondant & un arrét
manuel, un arrét de coordination ou un point de blocage.

Exemple de programmation & temps fixes sur 4 lignes




Point de blocage —3 Blocage de la BTL en cas

Ir————-~-——-—~-—-——---—*—~-d'absence d'appels voitures, piétons, ou véhicules
& prioritaires.
‘ P.Blocage
ii EfL'Gl € EAL'P 2 Somme des enregistrements d'appels lignes du groupe 2

b ————  —{EAL de 9 a 18)

Somme des enregistrements d'appels lignes du groupe 1
(EAL de 1 & 8)

PBH ou €_PBH des EAL

10.3. SYNCHRONISATION

La synchronisation de 2 ou plusieurs contrdleurs attribués & un seul carrefour
est possible par la combinaison des différents points de blocage et "Entrées
Recadrage" Bloc 1. Bloc 2 et Bloc 3.

- Déblocage du contréleur par l'entrée Bloc 1 —» code 31 plus 2 EAL.G1
et ¢ EAL.G2 agissant sur le Point de Blocage 1.

- Déblocage du contrdleur par l'entrée Bloc 2 —» code 32 plus ¢ EAL.Gl et
£ EAL.G2 agissant sur le Point de Blocage 2.

- Déblocage du contrfleur par l'entrée Bloc 3 —» code 33 plus £ EAL.Gl et
2 EAL.G2 agissant sur le Point de Blocage 3.

Nota

Les informations agissant sur les entrées recadrage Bloc 1. Bloc 2. et Bloc
3.,peuvent &tre issues des informations de sortie TISY, d'un autre contrdleur
ou toutes autres informations venant de 1'extérieur. (une impulsion d'une
demi-seconde suffit pour enregistrer 1l'information).



11.1. Fonctions "Escamotage Vertical”

Code = 99
Code PD PD = Point de décision .
EAL.Gl = PBH ou % PBH d'enregistrements d'appel
ligne des (EAL de 1 & 8) faisant appa-
itre la séquence escamotée (H)
FAL.G1 | EAL.G2 rat
EAL.G2 = Idem a EAL.Gl mais PBH ou PBH des
(EAL de 9 a 16).
DP FP DP = Début de plage escamotée
FP = Fin de plage escamotée
Exemple : Escamotage de 5@ a 8@, en fonction des EAL 3 ou EAL 4 ou EAL 9 ou EAL 15.
or tscomotoble e
fo b o
] L L |
15
deei . g1 15 20 Af 13 €6 65 78 75 8g
| | l N I |
hexo g eF 14 20 32 3¢ 41 46 48 Y.}
EAL.1 EAL.2 20 rEAIQ EAL.10 22 C ge PD
= = @1 E 2D
EAL.3 EAL .4 EAL.11 | EAL.12 EAL.G1 |EAL.G?2
= @4 =38 a1
- EAL.5 EAL.6 EAL .13 | EAL.14 FP
5@
EAL.7 EAL.8 EAL.15 | EAL.16
g4 + 48 = @C g1 + 4@ = 41
J
NOTA : ., Si PD = FF le point de décision "PD" est égal & la valeur du Début de
Plage '"DP".

. Si le mot EAL.Gl ou EAL.G2 n'est pas utilisé, ce mot doit @tre program-
mé a la valeur 9¢.

"



11.2. Fonctions "Régulation"
Code PD/DFP
124
Code = 01
EAL.G2 PD/DFP = FF (inutilisés)
D FF D = PBH, ou PHB des détecteurs (de 1 a 8)
EAL.G2 = FF (inutilisés)
op FP bp = Début de la plage régulée
FP = Fin de la plage régulée
J
Exemple . Régulation verticale de 05 a 15 par D1
. . Régulation verticale de 30 & 45 par D2
. Escamotage verticale de 20 & 50 en fonction de EAL.2
tscamotoble
lignes q q
=k |
)
01
2
3 I |
dici @) 8s 15 20 30
g | i | | P 7 %
hexa: @ @s oF 14 1€ 20 R 4B 5@
D1 = 01
D2 = 02
Groupe.l.
20|EAL.1 [EAL.2 22| Code |[PD/DFP EAL.G1(EAL.G2
= @2 g1 FF g2 eg
D EAL.G2 bp FP
EAL.5 [EAL.6 DP FP Code |PD/DFP
25 @F g1 FF
EAL.7 |EAL.B Code | PD D EAL.G2
J 3 FF g2 FF
DpP Fp
i€ 2D
Code |DP/DFP
EAL.Gl|EAL.G2
D/Pri
DP FP
Remarque Dans la fonction 00, "PD" = FF donc 3 14(H) et "AEL.G2",

n‘est pas utilisé - donc = 00



11.5.

Code DFP |
AL . G2

Pri Fr G ‘
DP FP I
Lorsque 1l'entrée

Fonctions "Escamotage Prioritaire”

prioritaire

est

Code =

DFP
Pri

EAL.G2 =

DP

FP

sollicitée, 1la BTL

24
Début de la fonction prioritaire
€ des PBH des entrées prioritaires

FF (inutilisés)

Début de plage escamotée par le
véhicule prioritaire

Fin de plage escamotée par le
véhicule prioritaire

saute directement

& la valeur DFP si elle se trouve a une valeur > DP et ¢ FP.

Exemple : Le

véhicule
d'un appel

n.p,"

prioritaire posséde une
le contrdleur doit se positionner le plus

voix particuliére. Lors

rapidement possible sur la fonction prioritaire.

FP __DFP

1€ 2€ a 48 55 64 69
E -
Affectation des Info prioritaire VP.1
Entrées Banalisées {pour l'escamotage une fonction @@
= est nécessaire, donc dans ce cas
El E2 Code PD__1 Pri FF il faut associer un détecteur 2a
D1 D2 29 FF 2 la fonction VP).
E3 E4 | EAL.Gl| EAL.G2 DP FP
@8 1] @5 1E
b
ES E6 DP FpP Code | DFP Nota : Les fonctions @1 pour les
a 43 i 4B 69 g4 41 D1 - D2 ainsi que la fonc-
E7 E8 Code | DFP Pri FF tion #3 du VP.1 sont &
pa a1 @1 programmer également.
DP FP
23 41




D1
D2
D3

D3

11.6. Fonctions

" Escamotage Présence Vehicule "

Code | PO/DFP
FI

FAL . G2
tF
L ne FP

Code = @5

PD/DFP = FF (inutilisés)

D = PBH, ou £ PBH des Détecteurs (de 138)
EAL.G2 = FF (inutilisés)

DP = Début de plage écourtée par le bus ou
véhicule prioritaire
Fin de plage &courtée par la bus ou
véhicule prioritaire

FP

Lorsque 1'(ou les) entrée détecteur est sollicitée, la BTL saute des valeurs de
"début de plage" aux
positionner rapidement sur la séquence ol le véhicule est présent.

Exemple

régulation
régulation
escamotage
(détection

verticale de 05

"présence de

valeurs "fin de plage" & écourter, afin de venir se

15 par D1 et D3

éhicule" de 30 & 45 et de 60 a 75 pour D3

a

verticale de 30 a 45 par D2
v
)

de queue de file).

21
g2

_Qd

@A secondes

Escamotable

»

Inforsation|de saturation r|D3

Code
?1 o

PD/DFP
s FF

@5

EAL.G2
FF

L1y

bP
25

FP
, OF

Code
@1 ¢

PD/DFH

+» FF

D [EAL.G2 DP FP
P 241~ FF 1E 4|, 2D
DP FP Code |DP/DFH
1E 2D 25 FF

Al 24
Code | DP/DFH D |EAL.GZ
¢SC‘B FF @a g FF

D [EAL.G3 DP FP
P4 (| FF 3C ¢h 4B




Exerple

D1
D2

D7

Nota :

Le bus "VP.1" écourte la séquence X1, X2 et régule la séquence Yi
Le bus "VP.2" écourte la séquence X2, X3 et régule la séquence Y2

BUS “vpP2” BUS "vP1”
[ Code FF D FF Dp FP
93 P1 @F 19
Pri DP FP Code
FF FF
g2 | oF 19 g1
DP FP Code D
FF FF
?5 PF @2 po
1
| Code Pri DP FP
g1 FF g1 FF L 28 37
Code | pri op [ FP !
o1 @2 FF g2 FF 41 48
; FP
@2 Pri FF DP Code FF
4% ¢1 28 37 @3
Dp FP Code FF Pri
28 37 @1 @1
Code D FF Dp
g2 FF ap a8 |
Code
@2
Pri
22
DP
L a1

Dans cet exemple on remarque que l'on peut rendre une fonction bus-prioritaire

par rapport a l'autre ("VP.2" écourte la plage X3 dans laquelle se trouve la
plage Y1 qui doit &tre prolongée par "VP.1").

34




1 fonctions verticales ont été crées pour gérer le fonctionnement forgage
coordination par centralisation.

11.10. FONCTION "Dn" (D1 & D7)

Code Pt

. fonction permettant a partir d'un point de blocage de On Bloc
débloquer la BTL dés la disparition du forgage Dn.

(Dn = 0)
_ |
déblocage du point Bl sur disparition du signal F1
11.11. FONCTION "En'' (El1 & E7)

. fonction permettant & partir d'un point de blocage de Czde B:t
débloquer la BTL, et de lui faire faire un saut de DP L L
a FP, si & la lecture d'un front positif sur le forgage eac.et | eaL.c2
En on constate une demande d4'EAL. ! '

) ) . DP FP
- 5'il n'existe pas de demande d'EAL le blocage de la

BTL

NOTA : si on programme EAL.Gl et EAL.G2 & @, on tiendra compte seulement du
front positif sur le forgage.



11.12. FONCTION "Fn" (Fl a F7)

a

. Fonction permettant a partir d'un point de blocage,
de débloquer la BTL, si & la lecture d'un front
positif sur le forgage Fn, on constate une demande
EAL.

CODE Pt
Fn

EAL.GI EAL.G2

- s'il n'existe pas de demande d'EAL, le blocage est
maintenu ou bien on peut faire effectuer a la BTL op Fp
un saut de DP & FP & condition que DP Pt de blocage.

NOTA : si on programme EAL.Gl et EAL.G2 a @, on tiendra compte seulement du
front positif du forgage.






™

. Point de Décision

16 fonctions

. P34 ou 2 PBH des Erregistrements

¢'Appel Ligne Grouge 1 (1 3 8) —
NON APPELEE

. P54 ou & PBH des Enregistrements

z'Appel Ligne Groupe 1 (1 3 8)
APPELEE - o
Masque de Oébut de Vert PBH ou

* PD PE &}l — . Point d'Effacement
. PSH ou & PBH des Enregistrements
—
EAL.B.G1 |[EAL.B.G2 d'Appel Ligne Groupe 2 NON APPELEE
{9 3 16)
FAL.H.G1 |EAL.H.G2 ¥——— . P3H ou § PBH des Enregistrements
d'Appel Ligne Groupe 2 APPELEE
MDV.G1 MDV.G2 (9 3 16) : ?
“\\M‘H. Masque de Début de Vert PBH ou
MFV.G2 € PBH des lignes Groupe 2 (9 3 16)

£ PBH des lignes Groupe 1 (1 3 8{ MFV.G1

/

. Masque de Fin de Vert

PBH ou
Groupe 1 (1

3 8)

"\

- Masque de Fin de Vert

% PBH des lignes

PBH ou

% PBH des lignes

Groupe 2 (9 3 16)




Les enregistrements d'appels sont mis en mémoire sur le point de décision
ils sont effacés sur le point d'effacement. Le NON masquage des débuts de
vert et fins de vert n'est opérationnel que si tous les enregistrements
d'appel lignes indiqués dans le mot EALB sont a 0 et si tous les renseignements

-

d'appels lignes indiqués dans le mot EALH sont a 1.
Les masquages DV et FV sont assignés a des lignes donc
Groupe 1 = Lignes de 1 a4 8 - Groupe 2 = Lignes de 9 a 16

NOTA : Les mots, EALB, EALH, MDV, MFV, Gl ou G2 non utilisés des fonctions
programmées doivent &tre programmés a 0g

Exemple : Escamotage de L9 au bénéfice de L3 si pas d'appel de la ligne
9 (par EAL.B).

Escamotage de L11 au bénéfice de L10 si pas d'appel de la ligne
11 (par EAL.B).

PO———— - e ime . _PE Escom. LY
lignes PP PE .Escam. L1l
L
<2
b
o \3
~ (9
S Y10
(-3
S
deci. a 10 518 28 2 B %37 4B
| | | [ | 11 1 (|
hexo. & 84 gF 12 14 1E 23 2% 28 28 2001
PD PE
L.11
@F ?1
EAL B Gl EAL B & PD PE
1] P1 gAa g1
EAL H Gl EAL H G3 EAL BGl| EALBG2
Programmation < #p 29 29 ga
Escamotage L9 MOV G1| MDV G2 EAL MGl EAL H &3
o9 P91 29 g9
1
MFV G1| MV G2 MN GL [MNVN G
P4 P9 po g4
MV G MV &
9 g2




13 - FONCTION GLISSEMENT

- Début de Plage de glisseaent h'—“ j2) FP - - Fin de Plage de glisseaent

. PBH du détecteur -+ D

. PBH ou £ PBH des Forgages de Fin de o]~ - =< PBH ou ¢ PBH des Forgages de Fin
Vert Groupe 1 (1 3 8) —3|F.FV.G1 F.FV.G2 de Vert Groupe 2 (9 3 15)

- Valeur du Teaps de Jaune —_— TS TS e . Valeur du Teaps de Sécurité

- PBH ou Z£PBH des Forgages de Début —s F.DV.G1 |F.DV.G2+}—— . PBH ou £ PBH des Forgages de Début
de Yert Groupe 1 (1 3 8) de Vert

Groupe 2 (9 3 16)

Il y a glissement lorsque, du fait de 1la régulation, la fermeture d'une ligne
(FFV) intervient prématurément par rapport & celle d'une ligne paralléle cette
clause entraine par voie de conséquence 1'ouverture prématurée d'une ligne
(FDV) immédiatement antagoniste.
(TJ) Temps de Jaune attribué a la ligne (FFV)
(TS) Temps de Sécurité entre la fermeture de 1la ligne (FJ) et 1'ouverture
de la ligne (FDV)

ler Exemple

Lorsque 1la ligne 3 n'est plus sollicitée par son détecteur (D3 =@4)
Fermeture de L3 (FFV), Temps de Jaune (TJ) de L3, Temps de Sécurité
(TS). puis ouverture des lignes L6 et L15 (F.DV).

lignes ap ﬁP
1 I L L1 1 L
]
g (2 :
32 1
S 3 F -
6
Greu
2 g1s
el g1 25 283 48 45 s sy 6o
dect . 9 (I | T A i
hexea . o 19 XIE 28 20 W3 36 3¢
DP FP F.DV.G1|F.DV.
D
3 o4 A 19 20 ap
Nota
D
Les mots F.FV et F.DV des Groupes g4 .
1l et 2 n?n utl}lses ges Fonctions F.FV.Gl] F.FV.Go
programmees doivent &tre program- @4 20
més i @9. T TS
@3 P4




2 eme Esempie : ‘ F°N"°_n D
/ /Eztﬁc__ —
g Fenction
lignes oP FP ,/' /~——“h__£3L—
lf ! 1 1( J/, ” [ |
1 \ ! '
X )2 i
. 02 | =
LY
(L} 3 7
%
4 v
] /
; D2 —
A B :
3
(&) 12
3 :
1
deer, Q;l l'B 2'5 2,8 3'0 5|3 4'3 SI,] 5|4 317 5'051
hetg. Py DA 19 1C £ 1@ 3t tp «g ‘82]
Code |DP/DFP DP FP TJ TS
g1 A PA 19 |93 | g2 |
D EAL.G2 D F.IN.GL|F.DV.G2
5 P93 123 M ge | 2
f"// DP FP F.FV.G1| F.FV.G2 DP FP
gA 19 21 5% L1 19
- —
< TS 0 g
Dl = — g1 93 2 e L -
D2 = — g2
NOTA . @3
F.V.G)| F.DV.G2 F.Fv.G1 F--‘V-G%
La fonction régulation Ol est utilisée pa g1 op ve o
pour la contraction du temps entre DF Dp FP TJ 75 |
et FP quand D1 et D2 ne sont plus PA 19 24 oA
sollicités. ) F.D..G) |F.DJ/.G2
: $a 8c
On peut également programmer une be |~
valeur différente de TJ ou de TS par F.FV.Gl |F.N.G2 67
rapport aux valeurs TJ et TS du pro- g2 1g

gramme de base.




Ces mots n!

représentent

NOTA

14 - NUMEROTATION DE LA PROGRAMMATION

jusqu'é 8415

ont aucune incidence sur le fonctionnement du 1logiciel, ils
simplement une étiquette permettant d'indiquer

- le numéro de la REPROM
- 1'évolution de la programmation dans le temps

- éventuellement l'identification du technicien.

~ carrefour "Gambetta-Liberté" : REPROM n° 37
- date de la premiére programmation : 20/12/1982

- identification du technicien : @4

N° REPROM
@9 37
lére Program.
Jour miy
29 12
2ancea feah
81 g4

Aucune conversion héxadécimale, écriture en '"clair"

Ces indications sont systématiquement introduites par le personnel
“SILEC" mais restent facultatives pour l'utilisateur.



| .

15 - PROGRAMMATIONS PARTICULI ERES

. Les 24 retours infos peuvent &étre actifs "contacts fermés" si le
contenu de l'adresse 8417 est = & FF ’

. 22 retours infos (sauf RI.1 --) SR etz 1.2 -5 Ext) peuvent &tre
actifs 'contacts ouverts'", si le contemu de 1'adresse 8417 est égal
a4 ¢¢. De plus dans ce cas, lorsque les reetours SR ou Ext sont activés
le forgage simultané des retours V1 et V2 eost effectus. ’

NOTA : Dans ces 2 cas, le RI.5 peut &tre inversé au niveau du contact
relais par le strap sur le module ret<wour-info (7899-50).

Document scanné par Joshua Yvon pour le site feu.routier.free.fr



